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Pr. 1:

Vektorovy sou €in |

Rozhodni, zda néasleduijici definicéibe byt pouzita jako definice vektorového
sowinu dvou vektot:
Vektorovy sodin dvou vektod, které lezi na jedné&imnce, je nulovy vektor.
Vektorovy sowin dvou vektod u, v, které nelezi na jednéimce, je vektow, ktery
ma tyto vlastnosti:

Vektorw je kolmy k ogma vektoim u, v.

Plati:|w| =|u||v|sina , kde a je Ghel vektai u av.
Vektorovy sodin w vektoffi u av zna&ime uxv, tedyw=uxv.

Rozhodni, zda je vektorové nasobeni komutativni.

Navrhni divod, pr@ je vektorovym sotinem vektot leZicich na jednéffmce
nulovy vektor.

Pomoci geometrického vyznanisla |w| =|ul|v|sina rozhodni, jak se zami

vektorovy sodin pokud:
a) k vektoruw pricteme nasobek vektory
b) pokud jeden z vektdrvynasobime realnyiislemk.

Dopla vétu. Pro kazdé vektorg, b, c a pro kazdéislo t R plati:
a) ax(b+c)= b) ax(tb) =.

Nakresli obrazek kartézské soustavyisonicOxyz a vyzn& do ni vektorye, e, a
g,.

Urci vektorové sodiny.

€ %€= € xe,= € %€=
€% = €,%6,= €, %6 =
%xel: € %xe, = e, xe; =.

Vzorec pro vypoet vektorového saiinu ze soiadnic je velmi sloZity. Zkus najit
mnemotechnickou po@cku pro jeho zapamatovani.



